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Â ñòàòüå ðàññêàçûâàåòñÿ î ìèêðîêîíòðîëëåðàõ ÇÀÎ «ÏÊÊ Ìèëàíäð», 
ñïåöèàëèçèðóþùåéñÿ â îáëàñòè ðàçðàáîòêè ñîâðåìåííîé ýëåêòðîí-
íîé ýëåìåíòíîé áàçû äëÿ àïïàðàòóðû ñïåöèàëüíîãî íàçíà÷åíèÿ.

Â íàñòîÿùåå âðåìÿ ÇÀÎ «ÏÊÊ 
Ìèëàíäð» ðàçâèâàåò ëèíåéêó ìèê-
ðîêîíòðîëëåðîâ (ÌÊ) ñåðèè 1886. 
ÌÊ 1886ÂÅ1 è ÂÅ2 ïîñòàâëÿþòñÿ 
ñ ïðèåìêîé çàêàç÷èêà, à 1886ÂÅ3 è 
ÂÅ4 íàõîäÿòñÿ íà çàêëþ÷èòåëüíîì 
ýòàïå ðàçðàáîòêè, è çàèíòåðåñîâàí-
íûì ïðåäïðèÿòèÿì ìîãóò áûòü ïîñ-
òàâëåíû ýêñïåðèìåíòàëüíûå îáðàçöû 
ìèêðîñõåì. Â òàáëèöå 1 ïðèâåäåíû 
îñíîâíûå õàðàêòåðèñòèêè ÌÊ ñåðèè 
1886ÂÅ. Â íàñòîÿùåå âðåìÿ âåäåò-
ñÿ ðàçðàáîòêà íîâîãî ÌÊ 1886ÂÅ5, 

ÐÀÇÂÈÒÈÅ ÎÒÅ×ÅÑÒÂÅÍÍÎÉ ËÈÍÅÉÊÈ 
ÌÈÊÐÎÊÎÍÒÐÎËËÅÐÎÂ ÑÅÐÈÈ 1886ÂÅ 
ÄËß ÀÏÏÀÐÀÒÓÐÛ ÑÏÅÖÈÀËÜÍÎÃÎ 
ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈß È ÀÂÒÎÌÎÁÈËÜÍÎÉ ÒÅÕÍÈÊÈ
Ìèõàèë Êàêîóëèí, äèðåêòîð öåíòðà ïðîåêòèðîâàíèÿ ÈÑ, ÇÀÎ «ÏÊÊ Ìèëàíäð» 
Ñåðãåé Øóìèëèí, íà÷àëüíèê îòäåëà ðàçðàáîòêè öèôðîâûõ ÈÑ, ÇÀÎ «ÏÊÊ Ìèëàíäð» 

ïðåäíàçíà÷åííîãî äëÿ àâòîìîáèëüíîé 
òåõíèêè, â êîòîðîì áóäóò ðåàëèçîâà-
íû âîñòðåáîâàííûå â äàííîé îáëàñòè 
èíòåðôåéñû CAN è LIN.

ÈÍÒÅÐÔÅÉÑÛ, ÏÐÈÌÅÍßÅÌÛÅ 
Â ÀÂÒÎÌÎÁÈËÜÍÎÉ 
ÝËÅÊÒÐÎÍÈÊÅ 

Â àâòîìîáèëåñòðîåíèè ïîëó÷èëà 
øèðîêîå ðàñïðîñòðàíåíèå ïîñëåäî-
âàòåëüíàÿ èíòåðôåéñíàÿ øèíà CAN, 
ïðåäëîæåííàÿ êîìïàíèåé BOSCH. 
Øèíà ïîçâîëÿåò îáúåäèíèòü áîëü-

øîå ÷èñëî ðàçëè÷íûõ èíòåëëåêòóàëü-
íûõ óñòðîéñòâ â åäèíóþ ñèñòåìó (ñì. 
ðèñ. 1). Âñå óçëû ñåòè âûñòóïàþò â 
ðîëè ìàñòåðà (multi-master bus) è 
ìîãóò ïåðåäàâàòü äàííûå, ïðè ýòîì 
íåñêîëüêî óçëîâ ìîãóò îäíîâðåìåííî 
«çàõâàòèòü» øèíó äëÿ ïåðåäà÷è. Â 
øèíå CAN ïðè ïåðåäà÷å äàííûõ íåò 
êàê òàêîâîãî àäðåñà íàçíà÷åíèÿ. Â 
ïàêåòå ïðèñóòñòâóåò òîëüêî èäåíòè-
ôèêàòîð îòïðàâèòåëÿ, è ïåðåäàâàåìûå 
äàííûå ïðèíèìàþòñÿ âñåìè óçëàìè 
øèíû. Åñëè ïîëó÷àòåëþ èíòåðåñíà 
èíôîðìàöèÿ îòïðàâèòåëÿ ñ äàííûì 
èäåíòèôèêàòîðîì, îí åå âîñïðèíè-
ìàåò è îáðàáàòûâàåò, åñëè æå íåò, 
òî ïðîñòî èãíîðèðóåò ýòîò ïàêåò. 
Êàæäûé óçåë èìååò ñâîé óíèêàëüíûé 

Òàáëèöà 1. Ëèíåéêà ìèêðîêîíòðîëëåðîâ ñåðèè 1886ÂÅ

Ïàðàìåòð 1886ÂÅ1 1886ÂÅ2 1886ÂÅ3 1886ÂÅ4 1886ÂÅ5

Ïðîöåññîðíîå ÿäðî PIC17

Àïïàðàòíîå óìíîæåíèå 8 × 8

Òàêòîâàÿ ÷àñòîòà/ 
ïðîèçâîäèòåëüíîñòü

33 Ìãö/8 MIPS

Ïèòàíèå, Â 5 5* 5* 5

Ïàìÿòü ïðîãðàìì
Ìàñêèðóåìîå ÏÇÓ 

32Ê × 16
Ôëýø 32Ê × 16 Ôëýø 4Ê × 16

ÎÇÓ 902

Ïàìÿòü äàííûõ – EEPROM 256 áàéò ** EEPROM 256 áàéò EEPROM 256 áàéò

Òàéìåðû
4

1 3

Ñõåìà çàõâàòà

–

2

ØÈÌ 3 2

ÀÖÏ 12 êàíàëîâ/10 ðàçðÿäîâ 8 êàíàëîâ/10 ðàçðÿäîâ 

USART 2 1 1 + LIN

SPI
1

– 1

–I2C –

USB
–

2 îêîíå÷íûå òî÷êè 4 îêîíå÷íûå äî÷êè

CAN – 6 áóôåðîâ RX/TX

Èíòåðôåéñ ê âíåøíåé 
ïàìÿòè

Âíåøíÿÿ ïàìÿòü ïðîãðàìì Âíåøíÿÿ ïàìÿòü ïðîãðàìì èëè NAND Ôëýø –

Ñïåöèàëüíûå 
âîçìîæíîñòè

–
Áëîê ïîääåðæêè ÃÎÑÒ 

28147–89
–

Òåìïåðàòóðíûé 
äèàïàçîí, °Ñ

–60…85 –60…+85*** –60…85

Òèï êîðïóñà Í18–64 Í18–64 Í16–48LQFP 64 Í18–64 Â ñòàäèè ñîãëàñîâàíèÿ

Ñòàòóñ ÎÊÐ ñäàí Îïûòíûå îáðàçöû. Ñäà÷à ÎÊÐ 09.2007 Ìàêåò íà ÏËÈÑ

* ÌÊ ÂÅ3 è ÂÅ4 èìåþò ðàçäåëüíîå ïèòàíèå ÿäðà (5Â) è ïîðòîâ ââîäà/âûâîäà (îò 3,0 äî 5Â).
** ÌÊ ÂÅ3 èìååò àïïàðàòíûå ñðåäñòâà çàùèòû  EEPROM ïàìÿòè äàííûõ îò ïåðåçàïèñè è ñòèðàíèÿ.
*** ÌÊ ÂÅ3 èìååò óêàçàííûé òåìïåðàòóðíûé äèàïàçîí ïðè ïîñòàâêå â êîðïóñå Í16-48.
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ñîñòàâëÿåò 902 áàéòà. Â îòëè÷èå îò 
ïðåäûäóùèõ ÌÊ, ïàìÿòü ïðîãðàìì 
EEPROM è èìååò ðàçìåð 4Ê × 16. 
Îòêàç îò ôëýø-ïàìÿòè è ïåðåõîä 
íà EERPOM îáóñëîâëåí ëó÷øèìè 
õàðàêòåðèñòèêàìè íàäåæíîñòè äàí-
íîãî òèïà ïàìÿòè. EEPROM-ïàìÿòü 
îáåñïå÷èâàåò áîëåå äëèòåëüíûé ñðîê 
ñîõðàííîñòè èíôîðìàöèè ïðè ìàêñè-
ìàëüíîé ðàáî÷åé òåìïåðàòóðå –125°Ñ. 
Êðîìå òîãî, EERPOM îáåñïå÷èâàåò 
âîçìîæíîñòü ïåðåïðîãðàììèðîâàíèÿ 
ïðè òåìïåðàòóðå âïëîòü äî –60°Ñ. 
Òàêæå â ìèêðîêîíòðîëëåð âñòðîåíî 
çàãðóçî÷íîå ìàñî÷íîå ÏÇÓ, â êîòî-
ðîì íàðÿäó ñ ôóíêöèÿìè ïðîãðàì-
ìèðîâàíèÿ è òåñòèðîâàíèÿ ìèêðî-
êîíòðîëëåðà, ðåàëèçîâàíû ðàçëè÷íûå 
áèáëèîòå÷íûå ôóíêöèè ðàáîòû ñ 
èíòåðôåéñàìè. Ñòðóêòóðà ïðîãðàì-
ìíîãî îáåñïå÷åíèÿ, çàïèñàííîãî â 
çàãðóçî÷íîå ÏÇÓ, áóäåò ïîëíîñòüþ 
îòêðûòà áóäóùèì ðàçðàáîò÷èêàì, ÷òî 
ïîçâîëèò èì ñàìîñòîÿòåëüíî ðåàëè-
çîâûâàòü ìåõàíèçìû ïåðåïðîãðàììè-
ðîâàíèÿ ïàìÿòè ïðîãðàìì. Ýòî áóäåò 
âîñòðåáîâàíî, íàïðèìåð, ïðè îáíîâ-
ëåíèè ïðîãðàììíîãî êîäà ÌÊ óæå â 
ñîñòàâå ñèñòåìû â öåëîì. Ïðè ýòîì 
â êà÷åñòâå èíòåðôåéñà ïðîãðàììèðî-
âàíèÿ ìîæåò âûñòóïàòü êàê òðàäèöè-
îííûé äëÿ ñåðèè 1886ÂÅ êîíòðîëëåð 
USART, òàê è êîíòðîëëåð CAN. 

Íà òåêóùèé ìîìåíò ïðîåêò íàõî-
äèòñÿ â ñòàäèè îòëàäêè ìîäåëè ÌÊ. 
Ðåàëèçîâàí ìàêåò (ñì. ðèñ. 3) áóäó-
ùåé ìèêðîñõåìû íà áàçå ÏËÈÑ, 
êîòîðûé ïðîõîäèò òåñòèðîâàíèå íà 
ïðåäïðèÿòèÿõ-çàêàç÷èêàõ ýòîé ðàçðà-
áîòêè. Ïðåäïðèÿòèÿ, êîòîðûå âûñêà-
æóò çàèíòåðåñîâàííîñòü â äàííîé ðàç-
ðàáîòêå, ìîãóò çàêàçàòü àíàëîãè÷íûé 
ìàêåò. Ýòî ïîçâîëèò èì áûñòðåå îñâî-
èòü íîâûé òèï ÌÊ, à ðàçðàáîò÷èêàì 
ìèêðîñõåìû ó÷åñòü âñå çàìå÷àíèÿ è 
ïðåäëîæåíèÿ, âûñêàçàííûå íåïîñ-
ðåäñòâåííî áóäóùèìè ïîëüçîâàòåëÿ-
ìè. Âûõîä ïåðâûõ ýêñïåðèìåíòàëü-
íûõ îáðàçöîâ ìèêðîñõåìû íàìå÷åí íà 
ñåíòÿáðü 2007 ã. 

ÊÎÍÒÐÎËËÅÐ CAN 
ÈÍÒÅÐÔÅÉÑÀ

Êîíòðîëëåð CAN èíòåðôåéñà 
(ñì. ðèñ. 4) èìååò øåñòü ïðîãðàììíî 
óïðàâëÿåìûõ áóôåðîâ ñîîáùåíèé. 
Êàæäûé áóôåð ìîæåò áûòü ñêîíôè-
ãóðèðîâàí êàê íà ïðèåì, òàê è íà 
ïåðåäà÷ó äàííûõ. Ìåõàíèçì çàäà-
íèÿ ñêîðîñòè ïåðåäà÷è âûïîëíåí â 
ñîîòâåòñòâèè ñ òðåáîâàíèÿìè «The 
Configuration of the CAN Bit Timing» 
ôèðìû BOSCH. Êîíòðîëëåð CAN 
èíòåðôåéñà àâòîìàòè÷åñêè ðåàëèçóåò 
ïðîòîêîëüíûé óðîâåíü øèíû, ðàçðà-
áîò÷èêó ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ 
íåò íåîáõîäèìîñòè âíèêàòü â ôîðìàò 

Ðèñ 1. Ñèñòåìà íà áàçå øèíû CAN è LIN

èäåíòèôèêàòîð. Óñòðîéñòâà ñ ìåíü-
øèì èäåíòèôèêàòîðîì èìåþò áîëü-
øèé ïðèîðèòåò. Åñëè îäíîâðåìåííî 
äâà èëè íåñêîëüêî óñòðîéñòâ çàõâàòÿò 
øèíó äëÿ ïåðåäà÷è, òî â ìîìåíò 
ïåðåäà÷è èäåíòèôèêàòîðà ïðîèçâî-
äèòñÿ àðáèòðàæ, è óçëû ñ áîëüøèìè 
èäåíòèôèêàòîðàìè ïðåêðàòÿò ïåðåäà-
÷ó, îñâîáîäèâ øèíó äëÿ áîëåå ïðè-
îðèòåòíîé ïåðåäà÷è. Ïðîòîêîë øèíû 
CAN òàêæå îáåñïå÷èâàåò ãàðàíòèðî-
âàííîñòü öåëîñòíîñòè äîñòàâêè âñåõ 
ñîîáùåíèé. Íà ñëó÷àé âîçíèêíîâåíèÿ 
îøèáîê â ïðîòîêîëå çàëîæåíû ìåõà-
íèçìû èõ èñïðàâëåíèÿ è îòêëþ÷åíèÿ 
ñáîéíûõ óçëîâ. Êàæäûé óçåë øèíû 
CAN ìîæåò îòïðàâèòü ñîîáùåíèå ñ 
ïîëåì äàííûõ îò 0 äî 8 áàéò. Åñëè 
íåîáõîäèìî îòïðàâèòü áîëüøèé îáúåì 
èíôîðìàöèè, òî îí ðàçáèâàåòñÿ íà 
íåñêîëüêî ñîîáùåíèé. Ìàêñèìàëüíàÿ 
ñêîðîñòü ïåðåäà÷è ìîæåò äîñòèãàòü 
1 Ìáèò/ñ ïðè äëèíå ñåòè 40 ìåòðîâ. 
Ïðè óâåëè÷åíèè äëèíû ñåòè ñêîðîñòü 
ïåðåäà÷è ïîíèæàåòñÿ, òàê, íàïðèìåð, 
ïðè äëèíå 500 ìåòðîâ ñêîðîñòü áóäåò 
ñîñòàâëÿòü 125 Êáèò/ñ, ïðè äëèíå 
ñåòè 1 êèëîìåòð ñêîðîñòü ïîíèçèòñÿ 
äî 50 êáèò/ñ. Øèíà CAN ïîëó÷èëà 
øèðîêîå ðàñïðîñòðàíåíèå â àâòîìî-
áèëåñòðîåíèè, ñåé÷àñ ïðàêòè÷åñêè âñå 
åâðîïåéñêèå ïàññàæèðñêèå àâòîìîáè-
ëè ïîñòðîåíû ñ ïðèìåíåíèåì CAN. 
Êðîìå òîãî, øèíà CAN èñïîëüçóåòñÿ 
â ðàçëè÷íîé ñòðîèòåëüíîé òåõíèêå, 
ïðèìåíÿåòñÿ â àâèà- è ñóäîñòðîåíèè. 
Âñå íîâûå ìèêðîñõåìû ñ CAN-èíòåð-
ôåéñîì ïðîõîäÿò ñåðòèôèêàöèþ íà 
ñîîòâåòñòâèå ñòàíäàðòó, ýòî ïîçâîëÿåò 
îáúåäèíÿòü â ðàìêàõ îäíîé ñèñòåìû 
óçëû ðàçëè÷íûõ ïðîèçâîäèòåëåé. 

Ñèñòåìû, îñíîâàííûå íà áàçå øèíû 
CAN, ñòðîÿòñÿ ñ èñïîëüçîâàíèåì ïðî-
ãðàììíûõ ïðîòîêîëîâ âûñîêîãî óðîâ-
íÿ, íàïðèìåð, CANopen, DeviceNet 
è äðóãèå. Â íàñòîÿùåå âðåìÿ âåäåòñÿ 
ðàçðàáîòêà ïðîòîêîëà âûñîêîãî óðîâ-
íÿ MilCAN äëÿ ïðèìåíåíèÿ â âîåí-

íîé òåõíèêå. Ñòàíäàðòèçàöèÿ ýòèõ 
ïðîòîêîëîâ ïîçâîëÿåò óïðîñòèòü ðàç-
ðàáîòêó è èíòåãðàöèþ íîâûõ ñèñòåì. 

Íàðÿäó ñ øèíîé CAN ïðèìåíÿåò-
ñÿ èíòåðôåéñ LIN (Local Interconnect 
Network). Ýòî òàêæå ïîñëåäîâàòåëüíàÿ 
øèíà, ïðåäíàçíà÷åííàÿ äëÿ îáúåäèíå-
íèÿ ðàçëè÷íûõ óñòðîéñòâ ñ íåáîëüøîé 
ñêîðîñòü ðàáîòû. Øèíà LIN â ïåðâóþ 
î÷åðåäü íàöåëåíà íà îêîíå÷íûå ïîä-
ñèñòåìû áîëüøîé èåðàðõè÷åñêîé ñåòè, 
ïîñòðîåííîé â òîì ÷èñëå, íàïðèìåð, è 
íà áàçå øèíû CAN. Ñòàíäàðò LIN 
âêëþ÷àåò â ñåáÿ îïèñàíèå ïðîòîêîëà, 
ïðèíöèïîâ ïîñòðîåíèÿ ñåòè è òðåáî-
âàíèÿ ê ïðîãðàììíîìó îáåñïå÷åíèþ. 
LIN – èíòåðôåéñ ñ îäíèì ìàñòåðîì 
è ìíîæåñòâîì âåäîìûõ óñòðîéñòâ. 
Êîíòðîëëåð èíòåðôåéñà LIN ìîæåò 
áûòü ðåàëèçîâàí íà áàçå USART, ÷òî 
çíà÷èòåëüíî óäåøåâëÿåò åãî ðåàëèçà-
öèþ. Â îäíîì ïàêåòå ìîæåò ïåðåäà-
âàòüñÿ 2,4 èëè 8 áàéò. Ïåðåäàâàåìûå 
äàííûå ñíàáæàþòñÿ êîíòðîëüíîé 
ñóììîé. Ïåðåäà÷à îñóùåñòâëÿåòñÿ ïî 
îäíîìó ïðîâîäó. Ñêîðîñòü ïåðåäà-
÷è äîñòèãàåò 20 Êáèò/ñ. Èíòåðôåéñ 
LIN íàöåëåí íà óìåíüøåíèå ñòîèìîñ-
òè, ðàçìåðà è ñëîæíîñòè ñèñòåìû, 
ãäå, íàïðèìåð, ïðîèçâîäèòåëüíîñòü è 
ìîùíîñòü øèíû CAN íå òðåáóåòñÿ

ÌÈÊÐÎÊÎÍÒÐÎËËÅÐ 1886ÂÅ5 
Ñ ÈÍÒÅÐÔÅÉÑÀÌÈ CAN È LIN

Â ðàìêàõ ðàçâèòèÿ îòå÷åñòâåííîé 
ýëåìåíòíîé áàçû, îòâå÷àþùåé ñîâðå-
ìåííûì òðåáîâàíèÿì, ôèðìîé ÇÀÎ 
«ÏÊÊ Ìèëàíäð» âåäåòñÿ ðàçðàáîòêà 
ÌÊ ñ èíòåðôåéñàìè CAN è LIN, 
êîòîðûé ïðîäîëæàåò ñåðèþ 1886ÂÅ 
(ñì. ðèñ. 2).

ÌÊ ïîñòðîåí íà îñíîâå áàçîâîãî 
ïðîöåññîðíîãî ÿäðà ñåðèè 1886ÂÅ. 
Ýòî 8-ðàçðÿäíîå RISC-ÿäðî âûïîë-
íÿåò 58 èíñòðóêöèé, âêëþ÷àÿ óìíî-
æåíèå. Ðåãèñòðû âñåõ ïåðèôåðèéíûõ 
áëîêîâ îòîáðàæàþòñÿ â îáùåå àäðåñ-
íîå ïðîñòðàíñòâî ÎÇÓ. Ðàçìåð ÎÇÓ 
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è ñòðóêòóðó ïàêåòà, ðàññ÷èòûâàòü è 
êîíòðîëèðîâàòü êîíòðîëüíûå ñóììû 
ïðè ïðèåìå è ïåðåäà÷å äàííûõ. Äëÿ 
ïðîãðàììèñòà êîíòðîëëåð CAN-
èíòåðôåéñà ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé øåñòü 
îáëàñòåé ïàìÿòè, â êîòîðûõ îí ôîð-
ìèðóåò ñîîáùåíèÿ äëÿ îòïðàâêè èëè 
àíàëèçèðóåò ïðèíÿòûå ñîîáùåíèÿ.

ÊÎÍÒÐÎËËÅÐ LIN 
ÈÍÒÅÐÔÅÉÑÀ

Êîíòðîëëåð LIN-èíòåðôåéñà ïîñ-
òðîåí íà áàçå êîíòðîëëåðà USART, 
äëÿ êîòîðîãî LIN ÿâëÿåòñÿ äîïîëíè-
òåëüíûì ðåæèìîì ðàáîòû ïðè ïðèåìå 
äàííûõ. Ïðè ôóíêöèîíèðîâàíèè â 
ðåæèìå êîíòðîëëåðà LIN àâòîìàòè-

Ðèñ. 2. Ñòðóêòóðíàÿ ñõåìà ìèêðîêîíòðîëëåðà 1886ÂÅ5

Ðèñ. 3. Ìàêåò ìèêðîêîíòðîëëåðà 1886ÂÅ5 íà áàçå ÏËÈÑ
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Ðèñ. 4. Ñòðóêòóðíàÿ ñõåìà êîíòðîëëåðà èíòåðôåéñà CAN

÷åñêè ïðèíèìàþòñÿ ïîëÿ BREAK è 
SYNC, ïîñëå ÷åãî áëîê ïåðåêëþ÷àåòñÿ 
â îáû÷íûé ðåæèì UART è ïðèíèìàåò 
ïîëÿ äàííûõ ïàêåòà LIN. Ïåðåäà÷à 
ïàêåòîâ LIN ðåàëèçóåòñÿ ïðîãðàììíî 
íà áàçå ñòàíäàðòíûõ ñðåäñòâ êîíòðîë-
ëåðà USART.

ÄÎÏÎËÍÈÒÅËÜÍÛÅ 
ÂÎÇÌÎÆÍÎÑÒÈ 
ÌÈÊÐÎÊÎÍÒÐÎËËÅÐÀ

Êðîìå èíòåðôåéñîâ CAN è LIN â 
ÌÊ áóäåò ðåàëèçîâàíî 8-êàíàëüíûé 

10-ðàçðÿäíûé ÀÖÏ ïîñëåäîâàòåëü-
íîãî ïðèáëèæåíèÿ ñ ïðîèçâîäèòåëü-
íîñòüþ äî 50 Êâûá./ñ. Äëÿ õðàíåíèÿ 
ïîëüçîâàòåëüñêèõ äàííûõ â ÌÊ ðåà-
ëèçîâàíà ýíåðãîíåçàâèñèìàÿ ïàìÿòü 
äàííûõ EEPROM îáúåìîì 256 áàéò. 

Ïðè ïîñòðîåíèè ïîëíîöåííûõ ñåòåé 
íà áàçå CAN èëè LIN äëÿ ðåàëèçàöèè 
ôèçè÷åñêîé ñðåäû ïåðåäà÷è äàííûõ 
ïðèìåíÿþòñÿ ñïåöèàëüíûå àíàëîãî-
âûå ïðèåìîïåðåäàò÷èêè. Â ðàìêàõ 
ïðîåêòà ïî ðàçðàáîòêå íîâîãî ÌÊ 
âåäåòñÿ ïðîåêòèðîâàíèå ìèêðîñõåì 

ïðèåìîïåðåäàò÷èêîâ. Äëÿ CAN-èíòåð-
ôåéñà ðàçðàáàòûâàåòñÿ ôóíêöèîíàëü-
íûé àíàëîã ìèêðîñõåìû ATA6660 
ôèðìû Atmel. Äëÿ LIN-èíòåðôåéñà 
ðàçðàáàòûâàåòñÿ àíàëîã ìèêðîñõåìû 
TJA1020 ôèðìû NXP. Ìèêðîñõåìû 
ïðèåìîïåðåäàò÷èêîâ ðàçðàáàòûâàþò-
ñÿ â ñîîòâåòñòâèè ñ òðåáîâàíèÿìè, 
ïðåäúÿâëÿåìûìè ê ýëåìåíòíîé áàçå, 
ïðèìåíÿåìîé â àâòîìîáèëüíîé àïïà-
ðàòóðå. Âûõîä ïåðâûõ ýêñïåðèìåí-
òàëüíûõ îáðàçöîâ ìèêðîñõåì íàìå÷åí 
íà ñåíòÿáðü 2007 ã.


